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1. INTRODUCTION

Depuis quelques années, le probléme prédominant concernant
les revétements bitumineux apparait étre causé par les charges des
poids 1lourds. Les. chargés augmentent sans cesse et les pneus
radiaux a hautes pressions causent un déplacement du meélange
biﬁumineux par période chaude d'été. Le Laboratoire Central
éffectue, présentement diverses études afin d'augmenter 1la

résistance a l'orniérage des revétements.

Toutes ces études impliquent la mesure des orniéres sur la
route. A ce jour, seule l'utiiisationvd'une.régle rigide de 1860
mm fut utilisée au Québec. Posée horiéontalement; l'espace entre
le bas de la regle et 1le fohd de l'orniére est mesurée. Cette

valeur nous donne la profondeur maximale de l'orniére..

La méthode utilisée est économique, mais présente le defaut

majeur de ne pas indiquer la largeur de l'orniére ainsi que son

'type (simple, double, etc.). Pour palier a cet inconvénient, "le

Laboratoire Centrai a entrepris la construction d'un appareil qui
trace a 1'échelle le profil transversal de la surface d'une chaus-—
sée, Cet appareil'est désigné sous le nom de transversoprofilogra-

phe.
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2. TRANSVERSOPROFILOGRAPHE

Cet appareil se compose de deux parties, soit:

a) Appareil de prise des lectures de 1la surface de la chaussée
(photo 1).
B) Systéme d'acquisitions de données constitué d'un voltmetre

programmable, ordinateur et traceur de courbe (photo 2).

Egalement s'ajoute une génératrice & courant stabilisé et

divers accessoires secondaires.
Tout cet appareillage permet de:

A) Tracer a l'échelle le profil transversal de la surface de la

chaussée (figure 1).

B) Calculer les mesures suivantes qui sont inscrites sur le
graphique du profil transversal (figure 1):
- profondeur de l'orniére -
- profondeur d'eau dans 1'ornieére
- largeur de l'orniéré
- surface sous la droite de référencé (A—B et C-B) ayant.
pour point d'appui la largeur de l'orniére

- le devers de la route.



En annexe, 1l'on trouvera des photos de l'appareillagerutilisé
ainsi que des schémas. Le principe de prises de lecture est le

suivant:

Un chariot se déplagant horizontalement & une vitesse constante et
est muni d'un lecteur de déplacement vertical. le lecteur est
branché & un systéme d'acquisition de données et les coordonnées

dé déplacement vertical du lecteur de déplacement sont

.

enregistrées. Les coordonnées du déplacement horizontal sont

calculées a partir du temps que prend le chariot pour parcourir la
distance entre le point de référence au dépaft et le point a son
arrivée ainsi que du nombre de lectures prises par le iecteur de

déplacement vertical.
3. AMELIORATION A APPORTER A L‘APPAREILLAGE

L'essai est précis, mais l'instailation de la reéegle sur
laquelle se déplace le chariot est trop long é notre'avis, soit 3
a ‘4 minutes. Un angulométrévdigital permeﬁtrait d'installer 1la
régle sans se soucier de son horizontalité.'Egalement une reégle
plus rigide serait la'biehvenue et permettrait de ne pas fixer un

support central temporaire pour l'essai.



4. CONCILUSION

Avec de 1légéres modifications, 1le transversoprofilographe

serait trés efficace et nous croyons que le Ministére devrait

- 1'utiliser sur toute section soumise & des expertises ou études

concernant l'orniérage.
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ANNEXE 1
PHOTOS DE L'APPAREILLAGE



Photo No 1

Photo No 2

Photo No 3

Transversoprofilographe

Systeme d'acquisition

Moteur d'entrainement du chariot




Photo No 4:

Photo No 5:

Photo Nob:

Chariot et lecteur de déplacement vertical
Véhicule et génératrice

Essais en cours
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| ANNEXE 2
DESSIN DE L'APPAREILLAGE
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ANNEXE 3
' PROGRAMMES D’INFORMATIQUE
1. ACQUISITION
2. TRAITEMENT



350
G360
w70
G80
He0
600

! 8d/09/28

| NOM DU PROGRAMHE 1 ACRORN
et

| PROGRAMME D’ACOUISITION POUR MESURES D’ORNIERES
| SET-UP

!ELEAR & GCLEAR

i DIMENSION DES VARTABLE

DIM X(500),Y(S500),U(500)
TPRINTER IS 2

CRYT 1% 1

NORMiAL. ,

MAET X=(0)8 MAT Y=(0)@ MAT V=(0)
i

'f ACAUISITION DES VALEURS
S LES PLUS ITMPORTANTE POUR

tOLE TRATTEMENT

|

DIGP "NUMERO D/ESSATY
DISP “(6 CAR.MAX, 2 "
THPUT F4

C1=8

K=, 2778

!

P 8AISTS DU VOLTAGE
v
OuUTPUT 722 UPRESET®

- QUTPUTY 722 3 "TERM REAR™

QUTPUT 722 "DCY 40, .1"

QUTPUT 722 ;"CHAN 0"

ENTER 722 ; 81

LISP "LONGEUR POUR ESSAYT EN ‘mm’"

INPUT I

CLEAR

DISP "VOUS ETES MAINTENANT PRET POUR  PRENDRE LES LECTURES.Y

DISP ,

DIGP “DEMARREZ LE CHARIOYT ET FAIRE CCONTY Al MOMENT OU La ROUE™

- DISP "PASSERA SUR LE POINT 747"

DISP "N/QURLIEZ PAS DE STOPPER LE CHARIOT EN BOUT DE COURSE.™

- DISP "LYORDINATEUR CESBERA SEUL DE PRENDRE LES LECTURES.®

;
P ACAQUISITION DES DONNEES

p :

QUTPUT 722 3 "PRESETY

QUTPUT 722 3"TERM REAR"

QUTPUT 7228 ;"CHaN 1"

OUTPUT 722 ;"LOV 40, 1"

pree

PALIGE

CLEAR

DIGP "ESBAI EN COUR.,®

DIGP
“DISP "FAIRE ‘PAUSEY QUAND LE CHARIOT PASSERA SUR LE POINT B
DISP & DISP "FAIRE ‘CONT 7007 APRES AVOIR PESE SUR  PARUSEZ "
UBOUCLE D/ aCQUISITION



6110
)

&30

870
880
890
200
210
920
$30

S R40

P50
98B0

990

1000
1010
1020
EA Ay

-
T1=T1ME

FOR I=1 TO 500 |

ENTER 722 ; X(I) | INFORMATION QUI ARRIVE DU VOLTMETRE
T2=T IHE

NEXT I

i

i .

! BOUCLE TRANSFORMER EN (mm)

CLEAR @ GCLEAR

DIGP

DISP "UN MOMENT §.V.p"

DISP

DISP "JE CALCULE"

|

FOR H=1 TO I-1

YOHY=OUCHI =X (1) ) %KL xG1 %1

NEXT H

V1=D1/(T2-T1)

3 D9=D1/1

CLEAR @ DISP "DESIREZ VOUS ‘STORER’ LES DONNEES®
DISP “O/nt
INPUYT R%

TF R&="0" THEN 840 ELSE 980

DISP "LE FICHIER PORTERE LE NO DIESS&AT" @ DIGP
U BOUCLE POUR LE STORAGE

U DANS UN FICHIER PROTANT

IAYANT POUR NOM LE NUMERD

P DE LESSAT

{
CREATE F$,5%01,8 ! CREATION DU FICHIER DE DATA
ASSIGNE 1 TO F$ ' OUVERTURE DU FICHIER DE DaTA
PRINT® 1 3 D9,1I

FOR H=1 T0O I-1
PRINTS 1 3 Y(H) | ECRITURE DaNS LE FICHIER DATa
NEXT H ,
ASSIGNE 1 TO = 1 FERMETURE DU FICHIER DE DATA
DISP "DESIREZ VOUS REFAIRE LYESSAL®
DISPE “O/N"

TNPUT R%

TF Re="0" THEN 10 ELSE 1020

DISP MFIN®

END



NS

10
29
30
49
50
6O
70
80
29
100
110

120

130
140
150
160
165
166
170
180
1920
200
210

")Z)[J:

250
”40

250
f..\Jl
7

[
;2 b :)

(H-+
t. \J \3

(H+4)+Y (H+5) ) /9

f.)lsﬁ\J

(H+
206
(H+
297
268
260
I00
305
310
315
320

o o

o b

88709730 ____
HOM DU PROGRAMNME : GRAPHE
I PROGRAMME DE TRAITEMENT POUR MESURES D/ORNIERES,
I DONNEES POUR CALCULS
£ o e s e b s e ot e e e e o s 2 e e ot e e e et e e .
! GET-UP
§ o e mm s s s e st s o s s 25 220 40 oo e o 2t s e st et o S
CLEAR
DIM X(S500),Y(500), H(500)
MaT X=(0)
MAT Y=<(0)
Mﬁf Hax= (U)
| e e e s e s e et e e e s e e et e e
1 LEflURE&
O N
CLEAR _
DISP "NOM DU FICHIER ‘A TRAITER"
INPUT V4
DISP
DIGP “UN MOMENT, JE CaLCULE."
AGHIGHE 1 TO F$
READE 1 ;5 D9,1T
FOR HM=1 TO I-1
READE 1 1 Y(H)
NEXT H
AGSIGNE 1 TO =
K1 ry=0
FOR M=2 TO I-1
X(HI)=DOx{H~1) . :
3O0F H=2 THEN YR =(Y (H=-1)+Y(HI Y (HE Y Y CHED) +Y CHe3 0+ Y (HE 4 Y+ Y (M5 )/
FIF H=3 THEN Y{H)= (YfH*°)+Y(H”1)*X(H)%Y(H*l)9Y(H# YEY LHERI Y (HE4 ) +Y
S31 /8
I IF H=4 THEN )+Y(H+3;+Y

POIF H=% THEN
3)+YfH+4)+Y(H**

VIR HY=6 EN Y (R =Y (H~-5) +
)Y (HBFT+Y(H+4) ~_

POIF HY=6 THEN Y(HY=(Y (HI+Y (H+S) )y /T

IF{HmE THEN Y(HI)=(Y(H-2 )+{(Hwi)#Y(H)*Y(1+1)+YfH+?}}!

DISP “"TRONCONM®
INPUT B%
DISP "SECTION"
INPUT C%

330 DISKE "DATE"

335

INPUT D%

340 DISP “CHAINAGE"

349
WK

5410

«l“.luU

551

bﬁa

[ g e

INPUT E$

T rtre comt tvor cone ctes e e tune vree ovan 245t smve smes w02e 020 e sere vous svme ses seve Fore sove e2s 020 mese veen

! TRQCF DU GRAPHIGQUE

CLEAR o
DISP "PREPARER LE TRACEUR DE COUREE EYT FAIRE /CONT*

G993 PAUSE

(H"2)+Y£H“1)+Y(H)+Y(H+l)+Y(H+h

A Y CHB) Y CH=2) #Y CH= 1Y CHD Y (HE ) Y

whide
NEXT H A ods
AMD
DISP "ROUTE" t <§3§7 %ﬁi&*”"‘
INPUT A%



T U

5710
SH0
590
6010
610
620
630
&40
650
6610
6710
6£8¢
&%0
700
710
7290
730
7490
7%0
760
770
780
790
809
810
820
©30

-840

850
860
870
880
890
gee
893
g94
8929
200
210
920
230
P40
PE0
el
@70
H0
Fe0
10460
1010
1020
1030

1040

1050
10614
10740
18810

1090

1100
1110

GOLEAR

PLOTTER 18 705

CSIZE 5,.5,0

DEG

FRAME

LOCATE 11.1,122.4,5.5,94.7
SCALE 0,4000,-80,80

XAXIS 0,500,0,4000

YAXIS 0,10,-70,10

LDIR 90 -

FOR X=%500 TO 4000 STEP 500
MOVE %, 15 :

LORG &

LAREL VALS OO
NEXT X
LDIR 0

FOR ¥=-70 TO 10 SYEP 10

MOVE —-14%5,Y

LORG 5

LAREL VaAL$ (YY)

NEXT Y

PENUP

MOVE 0,0

FOR I=1 TO H-5

PLOT X{I),Y(D)

NEXT I

MOVE 4100,0

LORG 1 '

CHIZE 5,.5,0

LARBEL "pm®

HOVE 0,12

LORG 1

LAaBEL "mm"

CHIZE 8, .5,0

Cl.EaR

DIBP "LE GRAPHIQUE EST-IL ‘70K° O/M)
INPUT K%

IF K#$="N" THEN 551 ELSE 900
MOVE 1000,~85

LABREL "MESURES D/ORNIERES™
MOVE 0,80

CHIZE 3,1,0

LAREL "ESHSAYL No:"3F$%

HOVE 0,75

LAKEL "ROUTE:“ &%

MOVE 0,70

LABEL “TRONCON:";B%

NOVE 0,65

LABEL "SECTION:";C$ -

MOVE 0,60

LABEL "DATE:" ;D%

MOVE 0,55

LABEL "CHAINAGE:";E$

MOVE 1700, 80

LABEL "GAUCHE"

MOVE 3300,80

LAEEL "DROTTE™"

DISP "WALEURS EN MEMOIRE"
I et tees orms oo sens wuts emes s00n st snen 4ots Shee cbrs 0 20w Sies S40s Seae sere adhe So00 cowe Sses S001 4ot bein

[ CALCUL DES MESURES



LRI 1 oo e oo oo e vt s s s S e 102

1130 MO=aMINCY)
1140 Xé6=0 @ Yé=0
1150 I=AMINROW
T L EBD 1 oo o o et s e e e s e s st s e s 1 0 e e '
1170 1 RECHERCHE DE LA LECTURE LA PLUS PRES DE LA LARGEUR A MESURER
1 2 ) B T T T p———
1190 CLEAR : :
1200 DISP "SUR QUELLE LARGEUR DE CHAUSSEE VDULEZ-VOUS CALCULER LES MESUR
Ege
1210 DISP "INDIQUER EN mm." _
1215 DISE "¢ OU = A" X (H-5) ) "an®
1220 INPUT C3
1230 FOR I=H-1 TO 1 STEP -1
1240 IF X{I)(C3 THEN D1=X<(I) @ GUTO 1260
1250 NEXT 1
1260 D2=X(I+1) _
1870 D3I=D2~C3 @ DA=C3-D1
1280 IF D3YD4 THEN X3=X(I) @ N3=I ELSE X3=X(I+1) & Na=I+1
1290 IF D3YD4 THEN Y3=Y(I) ELSE Y3=Y(I+1) , .
1300 1 X3,Y3 EST LE POINT LE PLUS PRES DE LA LONGEUR A& MESURER
1310 T=ARSCT00%Y3/X3)
C131S F3=X3 8 Fa=Y3
1Ze0 !.“umw“”*wmmum~mwm“_-fWWWM ) .
1330 ! CALCULS DES POINTS D/aAPPUL DE LA REGLE POUR PRONFOMNDEUR DY ORNIERE
G o
;_ ”34[} g vese 4e00 hame Mesa 4648 0486 beuu absb seqe e seed mose FHOM Sbms 4400 Sevs Bese Gees Seve bess TOHS Fe0% Sets ers .
1350 CLEAR @ DISP "LONGEUR DE L& REGLE POUN MESURE D/ ORNIERES (mmd™,
1360 INPUT C1
1365 CLEAR
S 1366 DISP “PATIENCE, LES CALCULS SONT LONGS.®
1370 FOR I=1 TO H~1 J - :
1380 IF SARG(X(II-X(OMI*2+(YLI)-Y(0))~2) y=01 THEN 1400 ELSE 1390
1390 NEXT I
1400 D1=SQROIXCI)-XE) 22+ (Y (I )=YEI*2)¥~01
1410 D2=C1-8AR ((X(T~1)-X&) 2+ (Y (I ~1)~Yb62 2y
1420 IF D2OD1 THEN X1=X(I) ® Ni=I ELSE X1=X(I-1) 8 Ni=I-1
1430 IF D2yD1 THEN Y1=Y(I) ELSE Yi=Y(I~-1)
1440 MAT H=(-100)
1450 A=Yé6~Y1
1460 B=X1-Xé&
1470 C=—((Y6~Y1)2Xb~(K6=-X1)%XYh)
1480 FOR I=0 TO Nl/2
1490 H{I)=(AXXLI)+RXY (I)HCI/SHR (A2 2+R*2)
1500 NEXT I o
1510 D=AMAX(H)
1520 I=AMAXROW _
15930 X6=X(I) @ Yo6=Y(I) @ 16=I
1540 CLEAR
1550 DISP "REGLE UTILISEE:“;C1;" mm"
1560 DISPE "ORNIERE GAUCHE®
1570 DISP
1580 DISP "X6:";X6,"Y6:";Y6
1590 MAT H=(-100>
1600 A=Y&~Y1
1610 B=X1-X&
T 1620 C=={(Yo~Y1)%Xb~(X6-X1I%YE)
1630 FOR I=N1/2 TO NI
1640 HOI) = A%XXCII+REY (II+C) /SRR (A2 R+RA2)
S 1650 NEXT I



1660
16790
1680
1690
1700
1710
1720
1730
1740
1750
1760
1770
1780
1720
1860
1810
1820

1830

1840
1850
1860

S 1870

1880
1890
1900
1910
1920
1930

1940
1930

1960

1970

1980
1290
2000
24010

2020

2030
2040
2050
2060

2070

2080
2090
2100
2110
2120
2130
2140
2150

2160

2170
2190

2200

2210

2220

'3 ".) A {)
2240

250
88&0

D=AMAX(H) -
I=AMAXROU

Kl=X(I) @ Yi=Y(I) & Il=I

DISP "X1:"3X1,"Y1:";Y}

P EQUATION DE L& DROITE ENTRE Xé6,Y6 ET X1,Y1 80US AX+RY+(=0

ﬁ (YO~Y1)/(X6~-X1) | M=PENTE
ﬁ Yé6-Y1

=X1~Xé6
C““((Y& Y1)xX6-(X6-X1)1%Y6)
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! CaALCUL DE LA PROFGNDEUR DE L'ORNIERE

MAT H=(0)

H1=0

FOR I=16 TO I

HOD) =(AXX (L) +RxY (II+CH/SAR (A2+R 2D
NEXT I

H1=AMIN(H)

H1=ABS(H1) | PROFONDEUR DE L/ORNIERE DE GAUCHE
Pi1=H1 .
DISP @ DISP "PROFONDEUR:";H1

i e et R TIPSR

1 CALCUL DE LA PROFDNDEUR D’EAU DANS L‘ORNIERE

! cert came somt best soen sees sees Seee one seee Sess Sewe $0aq Sevm Sree SOUS smse Sase Ghob Beas Beme Smn e So0d
s

=0

FOR I=I&6 TO I1

E=Y1-Y(I)

IF GCE THEN G=F ELSE 1960
NEXT 1T

‘DISP @ DISP "PROFONDEUR D/EAU: "G

Ei=0G

O CALCUL POUR ORNIERE DE DROITE

b oies cces ebee comm ceos ke cace vuen s00e 2000 suse 1000 4000 wutw sese sooa 2000 suve se0e sebe cvon eEPS o000 suwn von

FOR I=H-1 TO 1 STEP -1

IF SEARC(XF-XC(IN A2+ (Y3~-Y (D)) *2) =01 THEN 2050 ELSE 2040
NEXT I '
DI=8ARCIXCII=XB) A2+ (Y(I)~Y3)*2)~C1

P2=C1-6AR ((X(I+1)-XB) 2+ (Y (I+1)~-¥3) "2

IF D2OD1 THEN X2=X(I) @ N2=I[ ELSE X2=X(I-1) @ Ni=I-1

IF D25D1 THEN YZ2=Y(I) ELSE Y2=Y(I-1)

4 EQUATION DE LA DROITE ENTRE X2,Y2 EV X3,Y3 S0Us AX+BY+0=0

B oo oo oo coet rae oo cees seme 0 i e 2004 oo 21 2 s200 000 Se0n Sene Se0n s sham Se0s o100

A=Y2-Y3
D (Y2-Y3)%X2-(X2-X3)%xY2)
DIGP '

MAT H=(-=100)

FOR I=N2 TO N2+ (N3-N2)/2
L) =(AXX(TY+BxY (D) +0) /8HAR (A2+R*2)
NEXT 1

D=aMaxX(H)

I=AMAXR W

Ka=X(I) @ Y2=Y(I) @ &=
DISP "ORNIERE DROITE™
nisp :

DISE "X2:"3X2,"Yai", Y2
MAT H=(-100)



Do
2280
22940
'500
310
udcﬁ
2330
23410
2350
2360
2370
2380
2390
2391

2392

2393

2394

2395
2396
2397
2400
2410

2420

2430

2440

2450
2440

2470

2480
2490
2500
fu\J1 G

~y ‘—» P 0

oo

2530

r_\JQU
2850
fﬁ’.'\:é:‘ﬂ

2878
25810
2590
2600
2610
26210
2630

26410 1
RETSAY
2660
2670
2680

2690

2700

2710
2720
2730
27440
2750
2760
2770
2780
2790

A=Y2-Y3

B=X3--X2

Lz OY2-Y 3y 2 X2~ (X2~X3) % Y2)

FOR I=NZ+(N3-N2)/2 TO N3
H(I)m(ﬁXX(I)+M7Y(1)+C)/”QP(Q“°+B“”)
NEXT 1 '

D=AMAX(H)

I=AMAXR W

X3=X(I) & Y3=Y(I) @ I3=I

DIGP X3 1" %3,"Y3:1", Y3

U CALCUL DE LA PRUFUNDEUR DE L~ URN]FRF

P EQUATION DE LA DROITE E%TR& A2,¥Y2 ET XE,¥3 S0US AX+BY+O=0

M={Y2-Y3)/(X2-%X3) | M=PENTE
A=YR~Y3
R=X3-X2

o C(Y2-YBYRX2= (X2=X3) %2

b o e et et e o s e o et s trnn e B s e 2 o £ e o Y

MAT H=(0)

H1:=0 '

FOR I=I2 70 I3

HOD = (axX (I +BxY (D)0 /8GR (A% 24 R )

NEXT T

H1=6MIN{H)

Hi=ARS(H1) | PROFONDEUR DE L 7ORNIERE DE DROITE
DISP @ DISP "PROFONDEUR: ";H1

P 2=t

| e T R T o T prapappp——

PCALCUL DE LA PRUFONDEUR D/EAU DANS L/ORNIERE
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!

G=0

FOR I=I2 TO 13
E=Y3=Y(I)
IF G(E THEN G=E ELSE 2578
NEXT 1
DISP @ DISP "PROFONDEUR DYEa&U: “iG
E2=(
i 4osn 408 4540 wese G4oe Sere test siaw Sves Pees Sese suve Siss Sess Sene Sers Gede Sebs it Swe bree ore Ghok 40ts Sore
I MESURE DES LARGEURS DY ORNIERES
i av04 sese Pase s0es 4040 40b meus Sees hbe sebt aves sabe SO4H 446 40S mvim meve Pes e SN Sret Abse aves vess Ever
L1=SOR ((X1-X6)* 2+ (Y6~ Yl)“*}
=GAR ((X2~X3) ~2+(Y2-Y3) "2
DT%P
DISP "L1:"iL1
nxSP TR-PRRT-

I SURFACES DES URNIERES

S1=0
FOR T=I6 TO I1

S1=81+(X(I4+1)-X(I)) (Y (L)Y (TI+1) /782
NEXT 1

Glm-51

SR2=(Yo~-Y1)I)%{(X1~X&6)/2

SI3=(X1~A&I %Y b

BE=-03

Fi=51-82-83



2800 DISP "S1:"3F1

2810 51=0

2820 FOR I=I2 TO I3

2830 S1=81+(X(I+1)~-X(DNI (Y (DY +Y(I+13)/2)
2840 NEXT 1

2850 81=-51

2860 52=(Y2-Y3 )% (X3-X2)/2

2870 S3=(XZ~-X2)x¥Ya

2880 53=-83

2890 F2=51-32-853%

2900 DISP "G2:";F2 :

EFT0 1 e e e e e e

2920 1 RESULTATS SUR LE GRAPHIQUE

DOHQ 1 oo s e e o s e s s e e

2940 MOVE 1500,70
2950 LAREL USING 3470
2960 MOVE 3050,70
2970 LAREL USING 3470 ; "PROF.:";P2;"mm"
2980 MOVE 13500,65
2990 LAREL USING 3470
3000 MOVE 3050, 6%

"PROF . 1" 3P1 3 "mm”

I|E:ﬁU: " ;E‘.-I;IINMII .

L

3010 LARBEL USING 3470 3 "EAU:";E2;"mm"
3020 MOVE 1%500,60 ‘
3030 LAREL USING 3480 3 "A-E:"iL1;"mm"

3040 MOVE 3050,60
3050 LAREL USING 3480
CA060 MOVE 1500,5%5
3070 LAREL USING 3480
Z080° MOVE 30%50,5%
3090 LAREL USING 3480
3100 MOVE 26%0,57
3110 CSIZE 2,1,0

3120 LAREL "2

3130 MOVE 418%5,57
3140 LAREL "2

3150 CSIZE 3,1,0

3160 MOVE 0,50

3170 LAREL "REGLE:"301;"mm"

3180 MOVE 0,45 '

3190 LABEL USING 3490 3 "DEVERS:";T;*/100"
3200 MOVE X6&,Yé

3210 LORG 5

3220 CSIZE 3,1,0

230 LABEL X"

3240 MOVE Xb6,Y6-5

neepr® }LE} "t

e

MATRE S " F1y tmm

~-

-

CATRE: Y 3F2; Yam"

- 3260 LAREL A"

3270 MOVE X1,Y1
3290 LABEL "X"
AZ00 MOVE X1,Y1-5
3320 LABEL "RY
3330 MOVE X2,Y2
3350 LARBEL "X"
F360 MOVE X2,Y2R+5
3380 LAREL "Cv
F390 MOVE XZ,Y3
3410 LABEL *X*©
3420 MOVE X3,Y3-5
3440 LAREL D"
3441 MOVE 0,0
3442 LABEL %"



3443 MOVE F3,F4

5444 LAREL %"

3450 DISP "TERMIME"
3460 END

3470 IMAGE 6A,DDZ.D,56
3480 IMAGE 66 ,DDIDD, 84
3490 IMAGE 7A,DZ.DD,5A



MINISTERE DES TRANSPORTS

QTR A 230 450




